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無限回転にアブソリュート
エンコーダ仕様が新登場
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720度/s

最大トルク  0.5N·m 最大トルク  2.0N·m

/S  50度
/T  無限回転

/T  アブソリュート  無限回転

/S  60度
/T  無限回転

/T  アブソリュート  無限回転

定格トルク  0.06N·m

/S  0.64秒
5625pulse/度
/T  0.63秒

2052000pulse/回転
/T  0.36秒

3600000pulse/回転

/S  0.36秒
10000pulse/度

定格トルク  0.4N·m
6.8

/S  400度/s
/T  720度/s

/T アブソリュート  720度/s

SA65DE/X SA120DE/X SA200DE/X SA65DE/S
SA65DE/T

SA120DE/S
SA120DE/T

SA200DE/S
SA200DE/T

±0.5 ±0.5 ±0.5
/S  ±1.3秒
/T  ±1.3秒

/T アブソリュート  ±0.7秒

/S  ±0.8秒
/T  ±0.8秒

/T アブソリュート  ±0.6秒
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形式と
大きさ

断面形状

有効ストローク長さ
mm

または動作角度
度

分解能
μm

定格推力  N
最大可搬質量  kg

最大推力  N

繰返し位置決め精度
μm

最高速度
mm/s

備考　( ) 内の値は ADVA-R5MLドライバまたはAD7A-R5MVドライバと組み合わせた場合の数値です。

30

200

/T アブソリュート  0.31秒
4197304pulse/回転

/T アブソリュート  0.15秒
8388608pulse/回転

最大トルク  8.0 （6.0）N·m

/S  280度
/T  無限回転

/T  アブソリュート  無限回転

/T  0.5秒  
2592000pulse/回転

/S  0.25秒
14400pulse/度

定格トルク  2.0N·m
21.2 （17.1）

/S  270度/s
/T  720度/s

/T アブソリュート  720度/s
/S  ±0.5秒
/T  ±1.0秒

/T アブソリュート  ±0.5秒

/T アブソリュート  0.08秒
16777216pulse/回転

アライメントステージSA・・・DEは、ダイレクトドライブ
方式を採用した、低断面でコンパクトなXYθ運動を�
実現するアライメントステージです。
従来の回転タイプ（SA・・・DE/S）は、回転動作角に制限が
ありましたが、新たにラインナップした無限回転タイプ
（SA・・・DE/T）は360度を超える動作角や、連続回転動作
に対応します。
無限回転タイプでは、従来のインクリメンタルエンコーダ
に加え、より高分解能で耐ノイズ性にも優れたアブソ�
リュートエンコーダ仕様も取り揃えております。ぜひ�
ご検討ください。

SA・・・DE/Tの構造 ■ 呼び番号

■ アライメントステージSA スペック一覧

SA 120 DE / 5 XYS R 4

1 2 1 3 4 5 6
配列例

1
形式記号

SA…DE アライメントステージSA…DE

形式記号

2 大きさ
テーブルの大きさ[mm]

65 φ65

120 φ120

200 φ200

3 分解能
分解能

1 0.1μm

5 0.5μm

X軸またはXY軸のエンコーダ分解能を指定します。
❹で S：θ軸のみまたはT：θ軸のみを選択する場合は、分解能は無記号として�
ください。

4
軸構成

X X軸のみ

S θ軸のみ（有限動作角仕様）

T θ軸のみ（無限回転仕様）

XY XYの2軸構成

XS Xθの2軸構成（θ軸　有限動作角仕様）

XT Xθの2軸構成（θ軸　無限回転仕様）

XYS XYθの3軸構成（θ軸　有限動作角仕様）

XYT XYθの3軸構成（θ軸　無限回転仕様）

軸構成

軸構成にT（無限回転仕様）を含む場合は、黒色クロム皮膜処理は適用できません。
※表面処理はテーブルとベッドの表面に施します。

5
表面処理

無記号 無電解ニッケルめっき

R 黒色クロム皮膜処理

表面処理※

仕様番号

4 仕様番号4
（仕様番号は4のみとなります）

仕様番号6

ベッド

テーブル

固定子コイル

可動子マグネット

クロスローラ
ベアリング

アブソリュートエンコーダ仕様の選択も可能です。�
アブソリュートエンコーダ仕様は、スケール上の絶対
位置情報を読み取るため原点復帰動作が不要です。
さらに高速シリアル通信を用いているため高速・高分
解能で耐ノイズ性にも優れています。

　　�アブソリュートエンコーダ
仕様にも対応4

ダイレクトドライブ方式の回転案内にはIKOクロス
ローラベアリングを採用。極めて低い断面高さを�
実現しています。

薄形、コンパクト2
6

22

高分解能エンコーダを内蔵したダイレクトドライブ
方式のステージをフルクローズドループ制御する�
ことにより、高分解能と高精度を実現しています。

高分解能・高応答3

移
動
量
　
秒

移動時間　秒
0

-3.6

0

3.6

7.2

10.8

14.4

18

0.5 1 1.5 2 2.5 3 3.5 4 4.5

【測定条件】　形番：SA120DE/T　搭載質量：1000g　送り指令：3.6秒

SA・・・DE/Tの特長

直線移動用のXテーブルである、SA・・・DE/Xと組み
合わせることによって、XYθ軸方向に稼働する極め
てコンパクトなアライメントステージを簡単に構築
することができます。

XYθ軸の組合せが自由に1

NO HOMING HIGH RESOLUTION
AND HIGH SPEED

NOISE
RESISTANCE

ORG

原点復帰・
磁極位置検出動作不要

高分解能と
高速移動

耐ノイズ性の
向上

アライメントステージ SA…DE/T
アブソリュートエンコーダ仕様は個別受注製品です。
ご要望の際は、IKOまでお問合せください。

NEW
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■ 仕様・性能

� 呼び番号
項目

SA65DE SA120DE SA200DE (7)(8)
/S /T /T アブソリュート /S /T /T アブソリュート /S /T /T アブソリュート

最大トルク（1） N・m 0.5 2.0 8.0（6.0）
定格トルク（2） N・m 0.06 0.4 2.0
最大可搬質量 kg 2.2 6.8 21.2（17.1）
有効動作角度 度 50 無限回転 無限回転 60 無限回転 無限回転 280 無限回転 無限回転

分解能
秒 0.64 0.63 0.31 0.36 0.15 0.25 0.5 0.08

– 5625�
pulse/度

2052000�
pulse/回転

4197304�
pulse/回転

10000�
pulse/度

3600000�
pulse/回転

8388608�
pulse/回転

14400�
pulse/度

2592000�
pulse/回転

16777216�
pulse/回転

最高速度（3）（4） 度/s 720 400 720 270 720
繰返し位置決め精度（5） 秒 ±1.3 ±0.7 ±0.8 ±0.6 ±0.5 ±1.0 ±0.5
可動部慣性モーメント kg・m2 0.00012 0.002 0.013
総質量（6） kg 0.5 2 6
使用周囲温度・湿度 0〜40℃・20〜80%RH（結露しないこと）

■ センサ仕様

■ システム構成

● SA・・・DE/T（無限回転仕様）の原点信号位置

SA・・・DE/Tはテーブル上面に原点信号の検出位置を示すマークが刻印されており（下図の赤線部）、テーブルが図示の位置のときに、原点信号を検出し
ます。
SA・・・DE/Tはリミットセンサ、原点前センサを内蔵しません。ストローク範囲を制限して使用される場合は、必要に応じてセンサ、ストッパ等を外部に設置
してご使用ください。

アライメントステージSAは専用ドライバとしてADVA、AD7A、MR-J4の3シリーズが用意されており、使用するドライバによってシステム構成は異なり
ます。表1にインクリメンタルエンコーダ仕様のアライメントステージSA・・・DEとドライバ種類の適合表を示します。表2にテーブルと適用するMR-J4
の呼び番号を示します。アブソリュートエンコーダ仕様については、10ページをご参照ください。

■ 取付け
SA・・・DEを固定するための一般的な締付トルクを下表に示します。振動や衝撃がなく高い精度が必要なときは、表の値よりも小さなトルクで締め付け、
ねじの緩み止めのために接着剤を併用することを推奨します。

動
的
可
搬
質
量

kg

0.1

0.01
1 10 100

加速度 m/s2

〈X（Y）軸〉

10

1

動
的
可
搬
質
量

kg

0.1

0.01
1 10 100

外周の加速度 m/s2

〈θ軸〉

10

1

SA200DE/X（200V）

SA200DE/X（100V）

SA120DE/X

SA65DE/X

SA200DE/Sまたは/T（200V）

SA200DE/Sまたは/T（100V）

SA120DE/Sまたは/T

SA65DE/Sまたは/T

備考	 θ軸の動的可搬質量は鋼の立方体として計算した値です。また、加速度はステージ外周部の値として換算しています。

● 動的可搬質量

注	（1）	最大トルクの持続時間は最大1秒です。
	（2）	周囲温度20℃、金属製の相手部材に取り付けた場合です。
	（3）	表示の速度を超える場合については、IKOにお問い合わせください。
	（4）	使用するコントローラの最高出力周波数、ドライバの種類・設定によっては、この最高速度に達しない場合があります。
	（5）	製品本体の温度が一定の場合です。
	（6）	コードの質量は含んでいません。
	（7）	有限動作角仕様 /Sの( )内の値はADVA-R5MLドライバ（100V）と組み合わせた場合です。
	（8）	無限回転仕様 /Tの( )内の値はAD7A-R5MVドライバ（100V）と組み合わせた場合です。

表2. SA…DEと適用するMR-J4-10B-RJの呼び番号

テーブルの呼び番号 ドライバの呼び番号
SA65DE  /S MR-J4-10B-RJ /SA65DE -S
SA65DE  /T MR-J4-10B-RJ /SA65DE -T
SA65DE  /X MR-J4-10B-RJ /SA65DE -X
SA120DE  /S MR-J4-10B-RJ /SA120DE -S
SA120DE  /T MR-J4-10B-RJ /SA120DE -T
SA120DE  /X MR-J4-10B-RJ /SA120DE -X
SA200DE  /S MR-J4-10B-RJ/SA200DE -S2
SA200DE  /T MR-J4-10B-RJ /SA200DE -T
SA200DE  /X MR-J4-10B-RJ /SA200DE -X

表1. SA…DE形式とドライバ種類の適合表

ドライバ 指令方式 SA…DE/S
（有限動作角）

SA…DE/T
（無限回転） SA…DE/X

ADVA
EtherCAT ○ - ○
パルス列指令 ○ - ○

AD7A（1） EtherCAT/パルス列指令 - ◇ -

MR-J4
SSCNET Ⅲ/H ○ ○ ○
パルス列指令 ◇ ◇ ◇

注	（1）	AD7Aは指令方式（EtherCATまたはパルス列指令）をモード選択により切替可能です。
備考	 ◇は個別対応となります。ご要望の時はIKOにお問合せください。
	 上記以外のドライバの使用も検討致します。ご要望の際はIKOにお問合せください。● ねじの締付トルク

ねじの呼び
めねじ部材

銅
アルミニウム合金

ねじインサート
M3×0.5 1.7

鋼の数値の約60% 鋼の数値の約80% M4×0.7 4.0
M6×1 13.3

単位 N・m

5°
5°

SA65DE/T SA120DE/T SA200DE/T

原点信号位置マーク
（テーブル上面）

原点信号位置マーク
（テーブル上面）

原点信号位置マーク
（テーブル上面）
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■ システム構成

表3. ドライバAD7Aを使用したSA65DE/T、SA120DE/Tのシステム構成 表5. ドライバMR-J4-10Bを使用したSA65DE、SA120DEのシステム構成（SSCNETⅢ/H対応）

表4. ドライバAD7Aを使用したSA200DE/Tのシステム構成 表6. ドライバMR-J4-10Bを使用したSA200DEのシステム構成（SSCNETⅢ/H対応）

No. 名称 呼び番号

●●❸ エンコーダ中継コード（2m）（1） TAE20V6-EC02

●●❹ パソコン接続ケーブル（3m） MR-J3USBCBL3M

●❺ セットアップソフトウェア SW1DNC-MRC2-J

●❻ 入出力接続用コネクタ MR-CCN1（2）

●●❼ 電源コード

お客様でご用意ください。●❽ 上位装置（3）

●❾ SSCNETⅢ/H接続ケーブル
●

●

●

●
●

❷ドライバ
●

●

●

❼

❻

●❾

❺セットアップソフトウェア

パソコン

単相または三相
AC200V（50/60Hz）

❽上位装置
DC24V電源
SSCNETⅢ/H対応
モーションコントローラ
位置決めユニット

❹

❶アライメントステージ
　SA…DE●❸

No. 名称 呼び番号

●❸ モータ中継コード（3m）（1） TAE20V3-AM03

●❹ エンコーダ中継コード（2m）（1） TAE20V6-EC02

●❺ センサ中継コード（5） TAE10V8-LC□□

●❻ パソコン接続ケーブル（3m） MR-J3USBCBL3M

●❼ セットアップソフトウェア SW1DNC-MRC2-J

●❽ 入出力接続用コネクタ MR-CCN1（3）

●❾ 電源コード

お客様でご用意ください。� 上位装置（4）

� SSCNETⅢ/H接続ケーブル

●

●

●

❷ドライバ
●

●

●

●

●
●

11

❻

❾

❼セットアップソフトウェア

パソコン

単相または三相
AC200V（50/60Hz）

10上位装置
DC24V電源
SSCNETⅢ/H対応
モーションコントローラ
位置決めユニット

❶アライメントステージ
　SA200DE

❽

●❺
●❹

●❸

No. 名称 呼び番号

●❷ ドライバ AD7A-01NV（200V 仕様）
AD7A-R5MV（100V 仕様）

●❸ エンコーダ中継コード（2m）（1） TAE20V4-EC02

●❹ パソコン中継ケーブル USB type-Cケーブル
お客様でご用意ください。

●❺ セットアップソフトウェア
ProDriveNext

㈱日立産機システムのwebサイト
よりダウンロードしてください。

●❻ I/Oコネクタ TAE20R5-CN（2）

●❼ Ethernetケーブル（3）

お客様でご用意ください。

●❽ 電源コード

●❾ 上位装置（EtherCAT対応機器）（3）

●� 上位装置

●� I/Oコネクタ接続ケーブル

パソコン

❹

●❺セットアップソフトウェア

❾上位装置
PLC、スイッチ、センサなど

❽

●❷ドライバ

❻
❶アライメントステージ
　SA65DE又はSA120DE

10上位装置（EtherCAT対応機器）
PLC、スイッチ、センサなど❼

11

❸

No. 名称 呼び番号

●❷ ドライバ AD7A-01NV（200V 仕様）
AD7A-R5MV（100V 仕様）

●❸ モータ中継コード（3m）（1） TAE20V3-AM03

●❹ エンコーダ中継コード（2m）（1） TAE20V4-EC02

●❺ パソコン中継ケーブル USB type-Cケーブル
お客様でご用意ください。

●❻ セットアップソフトウェア
ProDriveNext

㈱日立産機システムのwebサイト
よりダウンロードしてください。

●❼ I/Oコネクタ TAE20R5-CN（2）

●❽ Ethernetケーブル（3）

お客様でご用意ください。

●❾ 電源コード

●� 上位装置（EtherCAT対応機器）（3）

●� 上位装置

●� I/Oコネクタ接続ケーブル

パソコン

❺

●❻セットアップソフトウェア

10上位装置
PLC、スイッチ、センサなど

❾

●❷ドライバ

❼
❶アライメントステージ
　SA200DE

11上位装置（EtherCAT対応機器）
PLC、スイッチ、センサなど❽

12

❹

❸

注	（1）	特殊なコード長さについてはIKOにお問い合わせください。
	（2）	センサ中継コード長さは、呼び番号末尾の□□にて3～10mまで1m単位で指定します。
	（3）	入出力接続用コネクタMR-CCN1は、スリーエムジャパン㈱製10120-3000PE（コネクタ）と10320-52F0-008（カバー）の組合せです。
	（4）	上位装置は三菱電機㈱製SSCNETⅢ/H対応のモーションコントローラ、位置決めユニット、DC24V電源となります。
	（5）	SA…DE/T では使用しません。

注	（1）	特殊なコード長さについてはIKOにお問い合わせください。
	（2）	入出力接続用コネクタMR-CCN1は、スリーエムジャパン㈱製10120-3000PE（コネクタ）と10320-52F0-008（カバー）の組合せです。
	（3）	上位装置は三菱電機㈱製SSCNETⅢ/H対応のモーションコントローラ、位置決めユニット、DC24V電源となります。

注	（1）	特殊なコード長さについてはIKOにお問い合わせください。
	（2）	I/OコネクタTAE20V5-CNは、スリーエムジャパン㈱製10150-3000PE（コネクタ）と10350-52F0-008（カバー）の組合せです。
	（3）	�AD7AをEtherCAT指令モードで使用する場合にのみ必要となります。パルス列指令で使用する場合には必要ありません。�

（AD7Aは指令方式［EtherCATまたはパルス列］をモード選択により切替可能です。）

注	（1）	特殊なコード長さについてはIKOにお問い合わせください。
	（2）	I/OコネクタTAE20V5-CNは、スリーエムジャパン㈱製10150-3000PE（コネクタ）と10350-52F0-008（カバー）の組合せです。
	（3）	�AD7AをEtherCAT指令モードで使用する場合にのみ必要となります。パルス列指令で使用する場合には必要ありません。�

（AD7Aは指令方式［EtherCATまたはパルス列］をモード選択により切替可能です。）

インクリメンタルエンコーダ仕様のシステム構成を以下に示します。アブソリュートエンコーダ仕様については、10ページをご参照ください。
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■ 製品寸法

● SA65DE/S、SA65DE/T ● SA120DE/S、SA120DE/T

● SA120DE/XYS、SA120DE/XYT● SA120DE/XS、SA120DE/XT● SA65DE/XYS、SA65DE/XYT● SA65DE/XS、SA65DE/XT

PORG
CWL
CCWL
+24V
GND
F.G.

ccw cw

U
V
U
F.G.

S

6

22

S
A
6
5
/S
の
と
き（
7
7
.5
）

S
A
6
5
/T
の
と
き（
8
1
）

3
59

3 59

65

∅5
9

∅18

コード長さ：（1450）

コード長さ：（3000）

（300）
（150）

（150）

∅10

8-M3深4（1）
（等分配置）

エンコーダ

リミット（2）

（3）

モータ

4-M3用穴R0.3-4
丸型圧着端子

注	（1）	取付けねじのねじ込み深さが長すぎると可動テーブルの走行性能に悪影響を与えますので、ねじ穴深さより長いボルトを挿入しないでください。
	（2）	SA120DE/T（無限回転仕様）にはリミットコードとメカストッパはありません。
	（3）	SA120DE/S、SA120DE/Tいずれの仕様においても「S」の記号が入ります。
備考	 モータ・リミットコードのマークチューブに記載されている文字の向きは、製品によって異なる場合があります。�
	 θテーブルの中心穴は貫通しています。

注	（1）	取付けねじのねじ込み深さが長すぎると可動テーブルの走行性能に悪影響を与えますので、ねじ穴深さより長いボルトを挿入しないでください。
	（2）	SA65DE/T（無限回転仕様）にはリミットコードとメカストッパはありません。
	（3）	SA65DE/S、SA65DE/Tいずれの仕様においても「S」の記号が入ります。
備考	 ケーブル長さについてはSA65DE/XおよびSA65DE/Sの寸法表をご参照ください。�
	 θテーブルの中心穴は貫通しています。

X軸 ＋－

CW
θ軸

CCW

S
A
6
5
/S
の
と
き（

7
7
.5
）

S
A
6
5
/T
の
と
き（

8
1
）

65

∅59

∅18

3 5959 3.
9

15
22

37

3

∅10深20 8-M3深4（1）
（等分配置）

4-M3用穴

Y軸
＋－

－
X
軸
＋

θ軸 CWCCW

59359 3.
9

15
15

S
A
6
5
/S
の
と
き（

7
7
.5
）

S
A
6
5
/T
の
と
き（

8
1
）

∅59

∅18

65

22

52

3

4-M3用穴

∅10深20 8-M3深4（1）
（等分配置）

ccw cwθ軸

コード長さ：（1450）

120

13
5∅36

∅120

∅90

4

25

10100

88 16

PORG

CWL

CCWL

+24V

GND

F.G.

U

V

U

F.G.

（300）

コード長さ：（3000）

S

（150）

（150）

25
10

0

8-M4深8（1）
（等分配置）

（3）

4-M4用穴

エンコーダ

リミット（2）

モータ

R0.3-4
丸型圧着端子

CWCCW
θ軸

120

1688

∅120∅36深25

∅90

13
5

5 110 5 1105
25

25

－
X軸
＋

（等分配置）
8-M4深8（1）

4-M4用穴

50

∅120

∅36深25

∅90

1688

120

13
5

5
25

25
25

5 110110 5

CWCCW
θ軸

（等分配置）

－
Y軸
＋

－
X
軸
＋

8-M4深8（1）

4-M4用穴

75
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■ 製品寸法

● SA200DE/S、 SA200DE/T ● SA200DE/XYS、 SA200DE/XYT

● システム構成例

● SA200DE/XS、 SA200DE/XT

S

θ軸

136

∅56

コード長さ:（1400）

コード長さ:（250）

8-M5深10(1)

（等分配置）

リミット(2)

(3)モータ

エンコーダ

200

160

22
0

16
0

20

∅200

∅140

4-M6用穴

40

32

305

ccw cw

ccw cw
θ軸

200

32136

∅200

∅140

∅56深30

－
X軸
＋

22
0

8-M5深10(1)

(等分配置)

40 120

4.
5182 9 4-M6用穴

30
30

60

注	（1）	取付けねじのねじ込み深さが長すぎると可動テーブルの走行性能に悪影響を与えますので、ねじ穴深さより長いボルトを挿入しないでください。
備考	 ケーブル長さについてはSA200DE/XおよびSA200DE/Sの寸法表をご参照ください。

注	（1）	取付けねじのねじ込み深さが長すぎると可動テーブルの走行性能に悪影響を与えますので、ねじ穴深さより長いボルトを挿入しないでください。
	（2）	SA200DE/T（無限回転仕様）にはリミットコードとメカストッパはありません。
	（3）	SA200DE/S、SA200DE/Tいずれの仕様においても「S」の記号が入ります。
備考	 ケーブル長さについてはSA200DE/XおよびSA200DE/Sの寸法表をご参照ください。�
	 θテーブルの中心穴は貫通しています。

ccw cw
θ軸

200

32136

∅56深30

Y軸
＋－

8-M5深10(1)

（等分配置）

∅200

∅140

－ X
軸

＋

22
0

40120

4.
5

4-M6用穴

9182

30
30

30

90

一例として、ドライバAD7シリーズを使用したシステム構成を以下に示します。システム構成の詳細については、IKOにお問い合わせください。

■ システム構成（SA…DE/T アブソリュートエンコーダ仕様）
アライメントステージ SA…DE/T アブソリュートエンコーダ仕様は個別受注製品です。ご要望の際は、IKOまでお問い合わせください。
製作対応対象のアライメントステージのドライバを以下に示します。

エンコーダの種類 RSF Elektronik社製�
ロータリエンコーダ型式 対応ドライバ

分解能
SA65DE/T4 SA120DE/T4 SA200DE/T4

アブソリュート�
ロータリエンコーダ

AK MCR15 日立産機システム AD7シリーズ

22bit 23bit 24bit
AK MCR15 M 三菱電機 J5シリーズ
AK MCR15 Y 安川電機 Σ-7シリーズ
AK MCR15 P パナソニック A6Lシリーズ

No. 名称 呼び番号 備考

●❶ ドライバ AD7A-01NV�
AD7A-R5MV

01NV：単相/三層200V（100W）�
R5MV：単相100V（50W）

●❷ モータ中継コード TAE20V3-AM03 長さ：3m
●❸ エンコーダ中継コード TAE20X4-EC02 長さ：2m

●❹ パソコン接続ケーブル − USB Type C ケーブル�
お客様でご用意ください。

●❺ セットアップソフトウェア ProDriveNext ㈱日立産機システムのwebサイト�
よりダウンロードしてください。

●❻ I/Oコネクタ TAE20R5-CN 10150-3000PE（コネクタ）�
10350-52F0-008（カバー）

●❼ 電源コード
− お客様でご用意ください。●❽ 上位装置

●❾ I/Oコネクタ接続ケーブル

❹❶ドライバ

電源

❼

❽ 上位装置
　 PLC、スイッチ、センサなど

❷

❸

❾

❻

❺


